Primjeri ploha u prostoru R®

Rotacioni paraboloid

Z=X*+Yy’

Elipti¢ki paraboloid
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Parametarske jednadzbe

X=aucost

y =busint
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Hiperbolicki paraboloid
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Parametarske jednadzbe

Xx=aucht

y =busht
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Elipsoid

2 2 2
+Z—2+Z—2:1

mN| >
(@]

Parametarske jednadzbe

X =asinucost
y =bsinusint
Z=Cccosu

Jednoplohni hiperboloid
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Parametarske jednadzbe

Xx=achu cost

y=bchu sint
z=cshu

Jednoplohni hiperboloid je pravcasta ploha. To znaci da kroz svaku tocku na
hiperboloidu prolazi pravac koji je Citav u njemu sadrzan (Stovise dva takva
pravca).

Dvoplohni hiperboloid
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Parametarske jednadzbe

X=ashu cost

y =bshu sint
z=+cchu




Konus drugog reda
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Parametarske jednadzbe

X =aucost
y =busint
Z=cu

Sijecanjem rotacionog konusa (sa a=Db) ravninama mozemo dobiti sve krivulje
drugog reda. Zato se krivulje drugog reda ponekad nazivaju ,,éunjosjecnice
(konus = ¢unj).

Elipsa Parabola Hiperbola

Cilindri drugog reda
Elipticki cilindar
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Parametarske jednadzbe

X =acost
y =bsint
zZ=u



Parabolicki cilindar
y? =2px
Parametarske jednadzbe
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Hiperbolic¢ki cilindar
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Parametarske jednadzbe

X=acht

Torus

(je algebarska ploha ¢etvrtog reda)
(X +y +2°-a’ —b2)2 —4a’(b*~2*)=0

Parametarske jednadzbe

X =(a+bcosu)cost

y =(a+bcosu)sint
Z=Dbsinu



Helikloid

(je transcendentna ploha,tj. ne
moze se dobiti kao skup nultocaka
polinoma u tri varijable)
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Parametarske jednadzbe

X =ucost
y =usint
z=ct

Jos nekoliko primjera ploha

(grafovi dobiveni programom Mathematica)

Graf funkcije:

1

Hoy)= Ty

za (xe[-11], ye[-11])

Graf funkcije:
f(xy)=x+x+y*

za (xe[-11], ye[-11])
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Graf funkcije:
f(x,y)=sin(y+sinx)

za (xe[-3,3], ye[-33])

Graf funkcije:

5
f(X,Y):m

za (xe[-5,5], ye[-5,5))

Graf funkcije:

__Xy
f(xy)= =y
za

(xe[-20,20], ye[-20,20])



